
大车纠偏控制器

安装附件了解

安装调试参考指南

本快速参考指南介绍基
本安装接线和基本调试说明。

在使用本产品之
前，请务必先仔细阅读本使
用说明书。请务必保管好本
书，以便日后能随时查阅
（保留备用）。

请在充分理解内
容的基础上，正确使用。
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传感器支
架，用于
安装编码
器

传感器支架，
用于固定编
码器在车轮
闷盖上，长
条孔用于调
节传感器位
置

传感器支
架，用于
安装编码
器

弹簧联轴节，弹性联结传
感器和车轮输出轴，输出
轴可以用连接法兰实现，
下面图片是联结法兰

联结法兰由一个圆
片和一个直径12mm
的轴合成，头上是
长度10mm的连接头
直径6mm有2mm的顶
丝平面

编码器 将其一端用5
号螺丝固定在支架上
并与联轴节相连，另
一端与电缆相连



完整装配示
意图片

接线指南

控制箱接线图片

序号 端子号 备注

1 L 接交流AC220V
电源2 N

3 V- 编码器电源负

4 X00 信号

5 X01 信号

6 V+ 编码器电源正

7 V- 编码器电源负

8 X03 信号

9 X04 信号

10 V+ 编码器电源正

11 L 接左、右行方
向信号12 KX06

13 KX07

14 KQ0-1 接柔腿控制输
出15 KQ0-2

16 KQ1-1 接刚腿控制输
出17 KQ1-2

18 KQ2-1 接纠偏停车控
制输出19 KQ2-2

20 KX02 手动纠偏
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KX02 KQ2 KQ1 KQ0 KX06 KX07



调试指南 1、控制箱介绍
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1、显示屏安装在里面户外防雨设计

2、正常使用时通过玻璃观察窗看数据

控制箱壳体防护等级
IP65，做了很多户外
防雨设计，密封压条，
防水槽等；
喷漆工艺是采用户外
粉，喷塑工艺



2、界面说明

开机显示产品名称和制造单位
信息，显示暂停3秒转入工作
画面

刚退、柔腿实际偏差

大车运行指示，左行时左行
灯亮右行时右行灯亮

偏差状态，柔腿前柔快
灯亮，反之刚快灯亮

运行实际位置

纠偏控制设定值，按跨度的
1/100设定

偏差
复位
清零

开机界面

工作界面

菜单界面

实现各功能键画面转换：F1切
换到工作画面， F2切换到运

行位置画面，其它类似按中文
导航提示操作
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2、界面说明 数据界面

纠偏开始数据，依据
大车跨度输入

纠偏结束数据，比开
始小10
安装传感器的车轮直
经单位cm

传感器技术指标

调试界面

观察刚腿和柔腿传感器运行否
运行一致，向左数据变大，向
右数据变小；中文导航提示纠
偏状态

位置界面

观察刚腿和柔腿传感器运行实
际位置，以及中文导航提示纠
偏状态，单位m两位小数；此
功能符合起重机监控要求
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2、界面说明

获得技术支持信息，通讯接口
数据：波特率，口地址，通讯
协议，奇偶校验方式等；公司
联系电话
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3、安装调试流程

序号 步骤 具体内容

1 机械安装 刚退，揉腿车轮按要求安装两个编码器，保证编码器与车轮同
步运行；不会出现耦合不紧现象。

2 电气接线 按图纸和传感器信号线颜色正确接线：红+，兰-，黄绿信号A,B

3 通电试车 在调试状态下通电试车，大车左行；传感器数据向正的方向变
化，刚退、揉腿一样；同理：大车右行，传感器数据向负的方
向变化，不符合要求则调整信号线：A,B改变传感器数据变化方
向

4 数据设定 输入如下数据：车轮直径，纠偏开始，纠偏结束，纠偏停车等
数据，单位cm，其他数据调试过程中再根据现场情况决定
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3、安装调试流程

序号 步骤 具体内容

5 左行纠偏 大车左行，偏差数据大于纠偏开始，纠偏报警，蜂鸣器闪烁；
延时3s，如果报刚退快；KQ1刚腿继电器输出，常闭触点断开，
反之，如果报揉腿快；KQ0揉腿继电器输出，常闭触点断开；纠
偏失败，偏差数据大于停车数据，报停车警报，KQ2停车继电器
输出，常闭触点断开；大车停止运行

6 右行纠偏 大车右行，偏差数据大于纠偏开始，纠偏报警，蜂鸣器闪烁；
延时3s，如果报刚退快；KQ1刚腿继电器输出，常闭触点断开，
反之，如果报揉腿快；KQ0揉腿继电器输出，常闭触点断开；纠
偏失败，偏差数据大于停车数据，报停车警报，KQ2停车继电器
输出，常闭触点断开；大车停止运行

7 手动纠偏 在调试状态下通电试车，KX02继电器吸合，操作联动控制台KQ0
断开，实现偏差数据变小，简易手动纠偏

8 自动运行纠
偏

在自动运行状态下实现自动纠偏，大车停止运行，纠偏停止。



车轮闷盖上开孔尺寸 现场传感器安装效果



支架安装前效果图 传感器安装好效果图



经典案例
车轮没水安装要求








